
Goodrive20 
преобразователи частоты 













Предупреждение. В соответствии с  Документом МЭК 61800-3 (IEC 61800-3) преобразователи 

частоты этого класса относятся к изделиям с ограниченной областью распространения. При 

использовании в жилых помещениях эти преобразователи частоты могут быть причиной 

радиопомех, при этом пользователю может понадобиться применение мер для предотвращения

указанных помех.





Model:  GD20-2R2G-S2

Power(Output): 2.2kW

Input: AC 1PH 220V(-15%)-240V(+10%) 24A 47Hz-63Hz

Output: AC 3PH 0V-Uinput 10A 0Hz-400Hz

Shenzhen INVT electric Co., Ltd.

S/N:                                                                          Made in China

IP20
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Сетевой кабель

Мин. 200 мм

Мин. 300 мм

Кабель двигателя

Кабель двигателя

Сетевой кабель

Мин. 500 мм

Контрольный кабель
Контрольный кабель



A1 C1

D1B1

Заземляющий проводник Заземляющий проводник

ПИТАЮЩАЯ СЕТЬ ДВИГАТЕЛЬ
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Выход Y1

Аналоговый 
выход

Аналоговый 
выход

Релейный выход 1

Релейный выход 2

Многофункциональная
клемма 1
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клемма 3

Многофункциональная
клемма 4

Высокочастотный 
импульсный вход

Вход с открытым 
коллектором 
по желанию
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U-образный контакт для 
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S1

S2

COM 
PW
+24V

COM 
+24V

S1

S2

COM 
PW
+24V

COM 

+24V+24V

S1

S2

COM 
PW
+24V

COM 
+24V

S1

S2

COM 
PW
+24V

COM 
+24V







 



Параметры при останове Параметры при пуске Сообщение об ошибке



Примечание: Используются для перехода и изменения значений +

Мигают единицы
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Мигают единицыВсе индикаторы 
мигают
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Частота 
ШИМ

Электромагнитный
шум Шум и утечки

Низкий

Низкий

Низкий

Высокий

Высокий
1 кГц

10 кГц

15 кГц
Высокий

Тепловыделение







f - частота

fмакс

t - Время

f1 см P01.01
t1 см P01.02



fmax

 Выходная частота  f

t1 t2

Время  t

 Выходная частота  f

Время  t



P01.04

ACC

P13.14
P01.23

Constant
speed

In running

DEC
P01.10

P13.15

P01.12

P01.09

t



Output frequency

FWD

REV

T

Starting
 frequency

Shift after the 
zero frequency

Shift after the 
starting frequency



T

Stopping 
speed

A

Ramp 
reference 
frequency

Output frequency
 Frequency

P01.24 P01.17

RunningA
RunningB
RunningC

B
C



РаботаОстанов

t1 t2

Работа 

t1<t2 ПЧ не запускается
t1+t2=t3 ПЧ работает
t3=P01.20

t3

 -Выходная частота f

Время  t

Работа 

Работа 

 -Выходная частота f

Отключено Включено

t
t1 t2

t1=P01.22
t2=P01.23











Время - t

1 час

1 минута
Ток



Выходная частота

PI параметры









Ослабление коэффициента 
намагничивания двигателя

Минимальный лимит

0.10

1.00

2.00

Im





Выходное напряжение

f - выходная частота

Линейный тип

Квадратичный
 тип 

1,3 Мощности крутящегомомента кривойU/F

1,7 Мощности крутящегомомента кривойU/F

2,0 Мощности крутящегомомента кривойU/F



Выходное напряжение

f - выходная 
частота

Cut-off

boost

Выходное напряжение

f - выходная 
частотаV1

V2

V3

f1 f2 f3









В макс

В мин

В заданное

t1 t2

t2=P04.30
t1=P04.29

Выходное напряжение

f - выходная 
частота

（P04.33-1.00）*Vb





Пуск

Стоп 

Вперед 

Назад

Задержка



FWD REV

K1

K2

FWD

REV

COM

OFF OFF

ON OFF

OFF ON

ON ON

Пуск

Стоп 

Стоп 

Вперед  

Назад

FWD

REV

COM
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B2

K

S

B1S



Si электрический уровень

Si 
действ
ительно

недейств
 ительно

недейств
 ительно

Задержка
включения

Задержка
выключения

действ
ительно





Соотевтствующий 
параметр

100%

-100%

-10V

Al3
AI1/AI2

20mA 

AI

10V







Y электрический
 уровень

Y действ
ительно 

 недейств
ительно 

недейств
 ительно

Задержка
включения

Задержка
выключения

действ
ительно





























½ диапазона пропущенной частоты 1

½ диапазона пропущенной частоты 1

Пропущенная 
частота 1

½ диапазона пропущенной частоты 2

½ диапазона пропущенной частоты 3

½ диапазона пропущенной частоты 2

½ диапазона пропущенной частоты 3

Пропущенная 
частота 2

Пропущенная 
частота 3

T

Заданная 
частота-f  

выходная 
частота

Диапазон частоты

Нижний
предел частоты Время

Диапазон перехода

Время
уменьшения 

частоты

Время
увеличения 

частоты

Верхний
 предел 
частоты





RO1, RO2

S
Установка выхода по 
подсчету импульсов
Установка выхода по 
подсчету импульсов



Y,
RO1,RO2

Выходная частота

FDT 
обнаружение

FDT
Электрический

уровень

Время

Время



Y,
RO1,RO2

Выходная частота

Заданная 
частота

Диапазон 
определения

Время

Время











 Выходная
частота

Время

Время

Время

Заданное
значение

Обратная связь Предел
отклонения

Выходная
частота

t1 t2

P09.11

t1<t2 поэтому ПЧ продолжает
работать
t2=P09.12

Работа Выход отказа PIDE

PIDE





P10.02

P10.04

P10.06

P10.32

P10.30

P10.28DEC time
(2 stages)

ACC time
(2 stags)

P10.03 P10.05 P10.07 P10.31 P10.33

Время 
торможения 

2 ступени

Время 
торможения 

2 ступени



Выходная частота

ВКЛ

ВКЛ ВКЛ

ВКЛ

ВКЛ

ВКЛ

ВКЛ ВКЛ

ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛВКЛ









Выходной ток

Выходная 
частота

Точка защиты от
перенапряжения 
и потери скорости

Время

Время



Выходная частота

Выходной ток, А

Ограничение 
тока

Задание 
частоты

Ускорение

Постоянная
скорость

Время

Время

Выходной ток, А

Y,
RO1,RO2

Уровень
перегрузки

Время 
предупре- ждения

Время 
предупре- ждения

Время

Время





Измеряемое 
значение

Установленное 
значение

t1 t2

t t
t2=P11.15
1 < 2, поэтому ПЧ продолжает работать

Работа Выход отказа dEu

Скорость вращения











1 мин

1 час

116% 200%

Ток

Время











































FLT-P0 4 0 4 5 L - B 
BA C D E F







Тормозной
 резистор
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